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Esta imagen ilustra el proyecto del préximo volante DIY. La idea principal, ahora, es que tenga
FFB y que solucione algunos problemas que tiene el anterior (por el hecho de ser un gamepad
reciclado).

En este hilo de xtremeracers.info se debate sobre las opciones y posibilidades para crear un
volante FFB. Ahi estoy participando y aprendiendo todo lo que pueda. Antes de este diseno
ya habia propuesto otros, que l6gicamente pasan a un segundo plano. Aunque contienen
ideas que, a lo mejor, otra gente puede intentar desarrollar.

En el hilo de xremeracers se esta decantando la balanza hacia un control electrénico del FFB
del volante, mediante un sélo motor. Aunque sigue existiendo la posibilidad de hacerlo
también mediante un control electro/mecanico (quizas porque controlo muy poco de
electrénica).

Concretando en esta propuesta, contaria con dos motores. Uno de ellos se conectaria, a
través de un embrague de friccion, al eje del volante. De esta forma se transmite velocidad y
sentido de giro FFB. El otro motor se encargaria de desplazar, perpendicularmente al eje del
volante, un soporte que ofreceria mas o0 menos presion sobre el embrague de friccion, logrando
mayor o menor torque en el eje del volante. El control de la presion se lograria a través de una
interfaz electronica que tomaria los datos de una celda de carga o sensor de presion.

En cuanto al sistema de centrado, seria también mecanico mediante un juego de muelles y
cadenas.

En fin, son sélo ideas. A ver que dicen en el hilo de debate de xtremeracers.
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